Tonka ocoronka

0200HO12049 PYRAMID x PINNACLE x JEDI

OCD JEDI TAYA 37904
GRANDDAM

MS WELCOME COLBY TAYA
FIFTH DAM

Eetd Henges

» () & @

FERTILITY FIRST ~ CALVING EASE  ROBOTREADY  A2A2

PROGENESIS PYRAMID
OCD PINNACLE TAYA 44974 GP-80-2YR-USA
S-S-I MODESTY PINNACLE
OCD JEDI TAYA 37904 VG-86-4YR-USA 1*
S-S-I MONTROSS JEDI
OCD KINGBOY 3103 EX-90-3YR-USA

GTPI 2945
VG-CANTD TRTLTY MWT TV~ 99%-I HH1F HH2C HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF

Num.Reg #: HO840M3209343955 aAa: 423615 DMS: 234,345
Nacimiento: 11/14/2019 Kappa Caseina: BB Beta Caseina: A2A2
PRODUCCION | 80 Rebafios 1026 Hijas 98% Rep. MACE-G / 12-24
Leche Ibs Grasa Ibs Grasa % Proteina Ibs Proteina %
1737 93 +0.10 65 +0.04
NM$ 1022 CM$ 1035 FM$ 952 GM$ 981 DWP$ 965
Eélg:]evr;(::édne IR Comida Ahorrada = Eficiencia Metano
270 -16 107 101

Media de Produccion Leche 28,085 lbs Grasa 1,169 Ibs Proteina 935 Ibs

Vida Productiva 5.8 Inmunidad crias 98
Células Somaticas 2.70 Tasa Prefiez Vacas 0.9
Fertilidad de las Hijas 0.2 Tasa Prefiez Novillas 15
Durabilidad 0.3 Facilidad de Parto 1.6% 97% Rep.
Durabilidad Novillas 0.5 Facilidad de Parto de las Hijas 1.7% 83% Rep.
Indice de Fertilidad 0.7 Crias del Toro que Nacen Muertas 4.5%

Crias de las Hijas que Nacen Muertas ~ 4.5%

10 Rebafios 47 Hijas 88% Rep. MACE / 12-24
PTAT 0.81 Estruct. y Capacidad -0.60
Compuesto Ubres 1.19 Estruct. Lechera -0.19
Compuesto Patas -0.66

Estatura | Alta +0.99
Fortaleza [ | Débil -0.51
Profundidad Corporal | Poco Profunda -0.52
Estructura Lechera I Cost. Abierta +0.92
Angulo de Grupa | Isg. Bajos +0.97
Anchura Grupa | Ancha +0.10
Patas Vista Lateral [ | Rectas -0.48
Patas Vista Posterior [ ] Cerradas -1.17
Angulo Podal | Profundo +0.77
Colocacion de las Patas | Atras -0.25
Insercién Anterior I Fuerte +1.81
Altura Insercion Posterior ] Alta +1.40
Anchura Insercién Posterior ] Ancha +1.11
Ligamento Suspensor I Fuerte +0.45
Profundidad Ubre I Recogida +2.03
Colocacién Pezones Anteriores | Cerrados +0.43
Longitud de Pezones | Cortos -1.28
Colocacién Pezones Posteriores | Cerrados +0.32
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